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 چكیده

از این  ی. یکشودانتخاب می حل هاییالگوریتم ،توجه به ماهیت آنهابا در دنیای اطراف با مسائل مختلفی مواجه هستیم که 

های فراابتکاری است. در کند استفاده از الگوریتمبه ما ارائه میرا زدیک بهینه با زمان حل نسبتا قابل قبول جواب نکه های حل روش

استفاده کردیم. الگوریتم دارای  مسیریابی وسایل نقلیهبرای حل مسئله  الگوریتم جستجوی تصادفی تطبیقی حریصانهما از  این مقاله

از یک تابع چگالی برای  مسیریابی وسایل نقلیهما در فاز ساخت این الگوریتم برای مسئله  دهنده است کهدو فاز سازنده و بهبود

ابتکاری برای هر الگوریتم فرابدست آوردن جواب اولیه استفاده کردیم. در فاز بهبود نیز از الگوریتم انجماد تدریجی استفاده کردیم. 

قبول را به دست آورد. در این مطالعه پارامترهای الگوریتم انجماد تدریجی توسط  هایی است که بتواند جواب قابلاجرا نیازمند پارامتر

 شده است.آزمون گذاری هریک بر جواب الگوریتم اند و میزان تاثیرروش فاکتوریل و با ایجاد سطوح مختلف تنظیم شده

 كلمات كلیدی 
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ABSTRACT 

In various problems around the world that we face them, due to the nature of problems, the solving 

algorithms are chosen. One of these algorithms that provide the near optimal solution with an acceptable 

amount of time is the metaheuristic algorithms. In this paper, we use a GRASP algorithm to solve vehicle 

routing problem (VRP) problem. The algorithm has two phases: the constructive phase and improvement 

phase. In the constructive phase, we use a density function for achieving an initial solution. In the 

improvement phase, we utilize simulated annealing. The metaheuristic algorithms require parameters that 

can be achieved the acceptable solution. In this study, the parameters of simulated annealing algorithm 

have been set by using a factorial method and creating different levels. Finally, effectiveness of each 

parameter on solution is shown. 
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